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Freight Unmanned Autonomous Aerial Vehicles

The main dimensions and basic operational characteristics of this
Cargo/Freight Autonomous UAV demonstrator are the followings:
- the wing span over all 1s 4.50 meters;

- the length over all is 4.50 meters;

- the height over all on wheels 1s about 1.50 meters;

- maximum take-off weight is estimated at 500.00 kg;

- payload estimation 1s 150 kg minimum 1n addition to the fuel
maximum weight of 250 kg;

- cruise speed of around 550 km/h (270 knots) and 2.5 hours a
minimum operation mission;

- the operational altitude 1s unlimited due to the new electrical
propulsion system.
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< Helicoper

Concept design, principles, idea and technology used 1n this project:

© Ing.pilot Simion Dascalu, 2001, 2004, 2005. All rights reserved to the author.
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Dual Fans - Power Ring Propulsion System
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{0 (pe 2nberezouic (IR’ (0 IUDLOAG ODELIFIONY] 2916 LG[IFIAG (O [P6 PINILG IUDYCE MIfP pILge

WJOLG |1} 9f [P6 29106 LOfOL 9169 9] bomer’ [0 16gnce 6X(CLUY] UOIG® [0 1UCLeY26 [P6 2beeq oy [p6 rofoL nb
CPYLICGLI2[IC2 MI[J YU PG[ICODECL LOfOL 1216 O {6 (Y A,2 2fLACHILG [OL [6Mm WIYIN 1L6g20U2: [0 broaiqe
(266 p1bjguc2 62151 g2 20106 Of LIL2f p\OL[q MIL JILD[IUG?) [PIf my2 q6a1GU pA onlL brirboz6 [0 pyAc 21wIgL
{0 [P6 LIt (PYL 6ICP [IU PU2 ¥ [ILE6 ITIIGICL J1U(Q 12 IOLG 2(11fIP[6 [OL ¥ 2POLf DYLI[[6] mIG2 couyIBNLIfION
MIUG2 PEIMGET [MO OF 6ICP I9U,2 AGLIICI] LING2" EICP OF (U6 (MO [gU2 PY2 9 qng] P[Igez c[J2rIC 2A(61I (N6
{P6 GALO2CODbIC WoWIGUf2 JUQ JOLCG2’ JUQ GYCP O (U626 IgU2 I2 9[20 ¥ comubjex 2Az(euy of bgigyje] 2poLg
pOMGL KIUE 12 § qONP[6 91U 2A2[{61 COU2I2{ O] (MO BL6Yf [JU2 LOf9[ING U [p6 obboalfe qgiiecfionz [0 L6qnce
01 9 c91.q9u lo1ug f0 DLOAIQG (PG [PLA2f AGCIOLING 11U Y1 YGAIUCE] CONRLACHION 06" [U J]| 62IGN CI262 (6
LP6 NV A,2 brobnjerou 2Azfemy 12 (g6 LOM6L KIUE MPICP CIU P6 IX 1U [p6 21ubje2f couzfLic{ion oL 121qe

© Ing.pilot Simion Dascalu, 2001, 2004, 2005. All rights reserved to the author.



PROJECT FUAAV

Freight Unmanned Autonomous Aerial Vehicles

Scopul prezentuluir proiect este sa furnizeze industrier de transport
aerian din Europa si1 fabricantilor de aeronave capabilitatea de a deveni
competitive la nivelul mondial pe piata internationala a transportului
de marfa, atat pentru transportul de cargo curier rapid a pachetelor de
dimensiuni mici (small cargo express and parcel currier) pe distante
scurte s1 foarte scurte, rute regionale sau locale. Obiectivul este de a
face no1 dezvoltar1 conceptuale pentru aceasta distinctiva industrie de
transport aerian utilizand noile platforme aeriene de tip FUAAV, cu
capabilitati de decolare s1 aterizare verticala, pentru a oferi aceastel
categoril de servicii de transport aerian o reducere semnificativa a
perioadel de serviciu, a costurilor operationale si pentru traficul pe
acroport, in acelasi timp imbunatatind siguranta s1 securitatea zborului
s1 asigurand o mai buna acoperire a cerintelor pietel regionale si locale
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Suplimentar la toate acestea se adauga un sistem de propulsie electrica
a platformelor UAAYV ce va ofer1 o reducere semnificativa a costurilor
in operare, a zgomotului, a emissilor si al poluarii, cu un 1important
impact asupra mediului in zona de operare, integrat obiectivului major
de “zero maintenance work” pentru intreaga perioada de operare.
Prezentul proiect va fi realizat in cadrul unei abordari1 principale care
vor dezvolta atat capabilitatile specifice pentru proiectare, dezvoltarea
productiel cu linie de asamblare automatizata si a intretineri tehnice,
pentru a putea dezvolta s1 valida un model demonstartiv, pentru a se
integra tehnologiile esentiale necesare furnizari avantajului competitiv
pentru servicii de transport aerian pe orice vreme, ortunde si oricand,
spre orice directie; sa dezvolte s1 sa integreze procedurile operationale
pentru controlul zborului autonom s1 la distanta in cadrul arhitecturi
prezente al sistemulut ATM/ATC,; dezvoltarea simulatoarelor de zbor.
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Ariile tematice S/T conforme cu Anexa 1 la CEEX sunt: Aeronautica
s1 transportul aerian; se bazeaza pe ultimul Call FP6-2005-Aero-1, se
refera la domeniul de activitate al Programului de Lucru FP6-FP7:
respectiv - Noile concepte tehnologice, penetrante pentru acronave.
Pentru GMES: in domenii diverse cum ar fi UAV de inalta altitudine,
supravegherea aerana, tele-detectie, GEOOS, deasemenea Securitatea
s1 Spatiul; robotica sistemelor autonome avansate, interactiuni naturale
s1 miniaturizarea sistemelor - nano-tehnologie pentru micro-platforme.
Rezultate asteptate: Validarea unui concept nou pentru dezvoltarea de
platforme tip FUAAYV, cu certificarea de tip a modelului demonstrativ
care sa integreze cele mai esentiale tehnologii specifice pentru acest
tip de UAV destinat serviciilor comerciale, operatiunilor aerine civile,
inclusiv cu proiectarea metodologiilor pentru procedurile operationale
speciale s1 specifice zborului cu controlul la distanta fara pilot la bord.
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Thank you,

Pentru informatii suplimentare prin E-mail:
Simion_Dascalu@Yahoo.com

Tel: 232 3724, Fax: 232 6887, Mobil: 0723 01 4664
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